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Accutronix " MX: Nové
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Limitorque® Fada MX

JestliZze byste mohli sestrojit perfektni servopohon, jak by
vypadal? To byla otazka, kterou Limitorque polozil svym
zdkaznikim. VaSe odpovéd’: Ovladani bez kompromisi — t.j.
spolehlivost a vysoky vykon. Také jste vSak tekli, Ze chcete, aby
ovladani jednoduché — proto, Ze to je nedilnou soucasti
spolehlivosti a vysoké vykonnosti.

Limitorque nasloucha

Limitorque odpovédél
vyrobkem, ktery je tak
pokrocily, az je jednoduchy —
uplné€ novy viceotackovy
elektricky servopohon
Accutronix MX. Pohony MX
nabizeji Casové 1 penézni

uspory diky vySSimu stupni

kontroly, vykonu, sily,
Zivotnosti, zpétné vazby, propojitelnosti a celkové hodnoty.
Navic je zde jednoduché a snadné uvadeéni do provozu i provoz
samotny. To je diky velké pozornosti, kterou jsme vénovali
interakci mezi lidmi a pohonem. Tedy, jestlize se Limitorque
zept4, jaky druh pohonu chcete, je to otazka, ktera je jiz
zodpovézend: Accutronix MX. Snadno se s nimi zaCind a
snadno se u nich zistava. Jsou to pohony konstruované s

ohledem na Vas. Limitorque ma to potéSeni uvést je do praxe.
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Limitorque® Fada MX

Accutronix MX vzdy mluvi Vasim
jazykem, at’ je to jazyk managementu,
technikd, investort, provozu ¢i udrzby.
Potrubi, vyrobni linky i vSe ostatni spole¢né
existuje v perfektni harmonii s Accutronixem
MX. Jak technické tak finan¢ni oddélen{ tézi z
nejlepStho poméru cena/vykon. Vyrobci armatur
uspoifi ¢as a ndklady béhem montizZe a
sefizovani diky snadnosti pouZiti pohont
Accutronix MX. Podobn¢ dodavatelé
investi¢nich celkli uspoii naklady, protoze
Accutronix zjednodusuje interakci
Clovek/servopohon beéhem uvadeéni do provozu.
V tovarné€ pak provoz obdrZzi bezpecny a
predpovéditelny vykon, ale také niZ§i ndklady
na Skoleni v disledku celkové jednoduchosti
Accutronixu. Udr?ba je schopna zasahovat

N

rychle a jednoduse — opét dalsi dspora.

Rychlost a jednoduchost. Ovladaci panel
Accutronixu ma 32-mistny LCD displej, ktery
zobrazuje statut pohonu a diagnostické informace
v jednoduchém a srozumitelném formatu. Navic je
vice jazyény a muze zobrazovat v anglictiné,
Spanélstiné, némciné, francouzstiné, italstiné ¢i
portugalstiné.

Presnost. Novy 100% opakovatelny absolutni
enkoder umoznuje optické zjiSt'ovani polohy
armatury s 15 bitovou rozliSovaci schopnosti. Neni
treba zadné baterie nebo zalozniho zdroje.

Elektrické servopohony Accutronix MX maji
celou fadu vlastnosti, které byly specidlné
navrzZeny, aby adresovaly problémy zakazniki
bé&hem specifikace pohontl, jejich uvadéni do
provozu a jejich tidrzb&. Nabizeji kontrolu,
ovladan{ i ekonomii provozu jasné a pfesné, ve
vSech fazich procesu — od rychlého, levného
uvedeni do provozu a krat§tho konstrukéniho
cyklu po mensi prostoje, zjednodusenou tdrZzbu
a naprostou spolehlivost se stoprocentné
opakovatelnym ovladanim.
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Limitorque® Fada MX

Kvalita od firmy Limitorque: spolehnéte
se na ni

Limitorque reaguje na poZadavky zdkazniku,
ktef{ chtéji vytézit se svych servopohonti co
nejvice, tim, Ze vyrabi pouze v tom nejlepsSim.
Kvalita je zpisob Zivota pro Limitorque.
Tovarny v USA a ve Velké Britanii maji
certifikaty ISO 9000, které jsou vSeobecné
uznavané po celém svété. Limitorque b&Zné
prochazi testy naro¢nych zdkazniki jako je
Ministerstvo Energie Spojenych stati (U.S.
Department of Energy) a ndimotnictvo
Spojenych sttt (U.S. Navy). Pohon MX je v
souladu s direktivou 89/392/EEC Evropského
komise a zobrazuje pfislusnou CE znacku.
Navic servopohony Accutronix odpovidaji nebo
prevysSuji vSechny odpovidajici specifikace
americkych a mezindrodnich standardi jako je
NEMA, CSA, ASTM, FM, SAA, ANSI, IEEE,
IEC a CENELEC.

Dlouha zivotnost a snadna udrzba. Dvojité
utésnéna svorkovnicova komora chrani pohony
Accutronix i v drsnych podminkach, které mohou
nastat béhem uvadéni do provozu. Jestlize je treba
sejmout kryt kvuli idrzbé nebo netésnosti
pruachodky, vnitini fidici souc¢asti zustavaiji i nadale
chranény.

Kvalita a hodnota. Silovy pfevod je plné fixovan
lozisky a ulozen v syntetickém oleji s prodlouzenou
zivotnosti. Sklada se ze Sneku z tvrzené valcované
oceli a bronzového Snekového kola s konstrukéni
zivotnosti vice nez 1 milion vystupnich otacek.
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Limitorque®

fada MX

Anatomie Accutronixu:
Viceotackové pohony MX

Pohony MX od firmy Limitorque reaguji na
pozadavky zakazniki pokro€ilymi prvky, jejichz
konstrukce umoZiiuje jednoduché uvadéni do
provozu, snadné pouZiti a také dsporu Casu a
penéz. To, co Accutronix MX odliSuje, je
kombinace stupné¢ kontroly a spolehlivosti
umoznénd pokrocilou technologif nasi firmy a
nadfazenym ergonomickym zplsobem interakce
Clovek/servopohon, ktery je navrZenen pro rychlé,

pohodIné a snadné ovladéni.

Spolehlivy 3fazovy
elektricky motor
Accutronixt mé v sobé
zabudovanou izolaci tridy
F a ochranu proti
otepleni. Je navrZzen
speciélné pro oviadani
armatur a ma vysoky
zabérny moment a
nizkou setrvacnost. To
mimo jiné umoZzriuje
presné polohovani.

Pripojeni motoru je
uzpusobeno, aby jej
bylo mozno odpojit jako
Jjeden kus, snadno a
rychle. Opravy a udrzba
Jsou tim velmi
zjednodusSeny.

Plug-in
konektory
umozriuji rychlou
a snadnou
vyménu véech
soucasti.
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Dvojité utésnéna
svorkovnice je piné

oddélena od

prostoru ovladacich

prvku. Oviaddaci
elektronika tudiz
neni pii montazi

zapojovani nikdy
vystavena vnéjsim

viivam.
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Pro zjednodus$eni Prevody s dlouhou

montaze a zapojeni  Zivotnosti se skladaji ze

ma vnéjsi cast Sneku z valcované oceli

svorkovnice 3 svorky a z bronzového

pro hlavni pfivod Snekového kola.

napéti, zemnici Prevody jsou uloZzeny v

a Sroub, a 50 syntetickém oleji s

Sroubovacich svorek. prodlouzenou
Zivotnosti. Celé ustroji
je ulozeno v loZizkach.

Issue 1996

Odnimatelna
podstava z lité oceli
usnadriuje montaz a
adrzbu.

Tvrzeny cep
vietene je mozno
vyjmout a
opracovat podle
armatury

P
/‘

¢

Robustni ruéni kolo
slouzi pro rucéni
ovladani armatury.

Péakova spojka
umoZzriuje vybér mezi
rucnim nebo
motorovym oviadanim.
Spojka automaticky
odpoji ruéni kolo,
Jestlize se spusti
elektricky motor. Paku
Ize uzamknout v poloze
pro motorové oviladani.

Kryti z litého hliniku,
po-taZzené praskem
obstoji i v extrémnich
podminkach

Sensor krouticiho
momentu pracuje na
zakladé rychlosti
motoru, teplotu a napéti.
Sensor motor vypne
pokud dojde k
prekroceni nastaveného
krouticiho momentu.

Ovlédaci elektronika
muze byt téz
napéjena z externiho
zdroje 24 Vdc.
Ovladani a displej
budou aktivni i pri
ztréaté hlavniho napéti.

Kli¢ovy vynalez, ktery
umoznuje Accutronixu
dosahnout 100%
opako-vatelného
ovladani, abso-lutni
enkoder, je zaloZen na

.

optickém zjistovani
polohy s 15-ti bitovym
rozlisenim jak pfi
motorovém ovlédani tak
pfi pohybu rucnim kolem.
Neni tfeba zadné baterie
nebo zélozniho zdroje

Ovladaci displej
zobrazuje aktualni stav
pohonu a polohu
armatury. Také
zobrazuje informace
Ridici Gést se skiddé z Mistni oviddact ! st
modulti elektronického  spinace ¢ini d,-ag,,osﬁky'motom
ovladani, pocatecni nastaveni a jgentifikacnich adaft‘/
monitorovaciho modulu kalibraci pohonu Gdajil o hardwaru a ’
a z ochranného velice snadnou. profil krouticiho
modulu. Moduly jsou  Odpovida se jimi momentu a deniky.
pripojeny k ocelové pouze na jednoduché
desce. Plug-in konektor otazky typu “ano” ¢i
zaji$tuje rychlou a “ne”. Navic je jimi
bezchybnou vyménu  mozno pohon otevrit,
modult. zaviit a zastavit a
zvolit mistni ¢i
dalkové oviadani.
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Limitorque® Fada MX

Ovladani jednoduché jako raz, dva, tfi

Pro jednoduché uvadeéni do provozu b&Zné
ucinnych a mocnych metod ovl4dani:
1. Kalibraci/Nastaveni
2.  Normdlni provoz
3. Diagnostiku

S vyuZitim vice nez 60 let zkuSenosti
Limitorque reagoval na pozadavky zdkazniktl na
zjednoduSenou automatizaci armatur tim, Ze
ucinil MX ovlddaci panel jednoduchy jako ,.raz,
dva, tfi.” Interakce Accutronixu s lidmi je
zaloZena na dialogu pomoci 32-mistného LCD
displeje a dvou mistnich spinact tvoticich
dohromady panel, ktery umozZiiuje naprostou
kontrolu lidem zodpov€dnym za provoz.

Ovlddaci panel je bytelny a utésnén pied vlivy
prostiedi, piesto vSak je jasny a snadno Citelny.
Mistni spinace ovladaji pohon a nastaveni jeho
parametrt. Tti LED diody nepretrzité ukazuji
statut pohonu — zda je otevien, v mezipoloze ¢i
zavien — nezdvisle na médu ovladaciho panelu.

Jednoducha, a presto presna kalibrace

11.«.5.1 : ”FEH
STATUS Ok

Dialog béhem kalibrace je veden pomoci
mistnich pfepinaci, kterymi uZivatel odpovida
na sérii otdzek Ano/Ne. Pomoci ovlddaciho
panelu mohou byt pohony Accutronix plné
nastaveny pfimo na misté. Referen¢ni ptirucky
jsou potieba pouze ziidka — a Zddné dal$i naradi
vlastn€ nenf potieba.

Dalsi zlepSeni ovlddaciho panelu, které
zjednodusuje jeho pouZiti, je schopnost
zobrazovat ve vice jazycich — v anglicting,
Spanélsting, némcing, francouzsting, italStin€ a
portugalsting. Lze zobrazit i symboly.

l iill 1 pii"ﬁu ol -l;lllJ(!'f: )\)
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Limitorque® Fada MX

Za normélnich podminek LCD disple;j
zobrazuje zpravu "STATUS OK" (Statut v
potadku) spole¢né se zpravou o poloze armatury
napt. "100% OPEN" (100% Otevieno). Jestlize
se podminky li§{ od normdlnich, potom je
zprava "STATUS OK" (Statut v porddku)
nahrazena néleZitou vystrahou napf.
"OVERTORQUE" (Pfekroceni krouticiho
momentu). Vystraznd zprdva se objevuje a miz{
automaticky, pokud stav vystrahy jiZ neexistuje.

Pokud je tfeba vice informaci, aby se
diagnostikoval urcity stav, je to mozno zjistit
pffmo u pohonu. Na LCD displeji ovlddaciho
panelu lze vyvolat a zobrazit napt. profil
posledniho pribéhu krouticitho momentu,
provozni zdznam, statut hardwaru a data o Serizeni krouticiho Kroutici moment
motoru, nebo aktivni vystrahy. Vysledkem je momentu? 50%?
rychlé a presné napravovani problémi v
procesech a v zafizenich.

Aby byl servopohon zaji§té€n proti
nedovolenym zméndm v konfiguraci, uZivatel Zobrazeni béhem provozu
muiZe nastavit 3 mistné numerické heslo.

Dalsi mistni indikace

Kalibrace

Visudlni indik4tory jsou dalsi forma rychlé a
efetivni komunikace. Normdln{ indikace statutu
motoru je zaji§ ovdna tfemi LED diodami dle
nésledujictho schematu:

n

e ervena "sviti" — Armatura pln¢ oteviena
e Zelend "blikd" — Armatura zavird

z

e ervend "blikd" — Armatura otevird
® Zelend "svit{" — Armatura plné€ uzaviena

n

e 7lutd "svit" — Armatura zastavena v Normalni Vystraha

mezipoloze 100% Otevieno 54% Otevieno

1114 ML 4N . fer 1 e 14 Prekro¢eni kr. Mom.
e Zluté "blikd" — Monitorovaci/signalni relé Statut OK

sepnulo

Diagnostika

Enkoder Zobrazit
[OK] Dale? profil kr. mom.?
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Limitorque® Fada MX

Pohony Accutronix odolaji i tomu
nejhorsimu, protoze jsou skrz na skrz
nejlepsi

Separatni svorkovnicova komora

Vnitini integrita fidicich sou¢ésti je dokonala,
protoZe jsou dvojité utésnény pied vlivy
prostiedi. VSechna pfipojeni k pohonu,
kalibrace a diagnostika mohou byt ¢inény, aniz
by vnitfni soucasti byly vystaveny vlivim
okolniho prostiedi.

Korozi odolny povrch

Aby byla zajiSténa ochrana proti korozi jsou
vné&jsi povrchy skifng, které jsou vystavené
vliviim prostfedi, nejprve potaZeny epoxidovym
"E" nitérem a potom elektrostaticky praskem,.
Vysokopevnostni svorniky

Vné&jsi svorniky jsou kvili sile z uhlikové oceli,
kterd je potom pozinkovana s chromdtem a
nakonec potaZena trvanlivym polymerem. Maji
tudiZ trojvrstvy povrch.

Magnetické spina e

Mistni ovladaci spinace na ovladdcim panelu
Accutronixu jsou magnetické. Maji proto
dlouhou Zivotnost, neprochdzeji krytim a
nepotiebuji Zadna tésnéni.

Prevody zkonstruované pro dlouhou
Zivotnost

Ptevod pohybu zacind u 3 fdzového induk¢éniho
motoru, ktery je specidln€ navrZzen pro ovlddan{
armatur. Motor je pfipojen ke Sneku z legované
oceli, kterd pohdni bronzové $nekové kolo.
Vsechny hiidele jsou uloZeny na loZiskdch a
jsou mazany syntetickym olejem ur¢enym pro
vysoké pfevodové tlaky.

Normalni provoz - i tehdy, kdyz podminky
nejsou

Pohony MX byly testovany a certifikovany pro
ndro¢nd prostiedi a provozni podminky vcetné
teplotnich extrémtl, tovarnich vibraci,
elektromagnetické interferenci, seismicity,
nevybusnosti (XP) a agresivnich atmosfér.
Stykace, svorky a motory jsou vysoce spolehlivé
i v extrémnich teplotich nebo elektrickych
stavech, jako napfiklad razy zplsobené
bleskem. Accutronix odpovida viem
relevantnim svétovym normdm. To znamend, Ze
muiZe byt pfesné vyspecifikovan pro vase mistn{
podminky.

Bulletin 130-10500 Issue 1996
Ceskd verze 13 dne 14/11/02

Nepronikajici hfidel spinac¢t

Spinac sepne, kdyz je
magnet v pacce v poloze
nad spinaéem

Péacka spinace

Pruchodky
ze strany

a ze spodu

[Svorkovnice

Spinac se otevie, kdyz
je magnet v pacce
v poloze mimo spina¢

Komora pro
ovladaci prvky

O-krouzky

Dvojité utésnéno pro ochranu pred prachem a vihkosti
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Limitorque® Fada MX

Nic neprekonava pohony MX firmy
Limitorque v jednoduchosti a

kompatibilit s armaturamir znych typ

Pohony MX byly konstruovany, aby vyhovély Armatury

celé fadé soucasnych armatur a mezindrodnim
normam pro pfipojovan servopohont a armatur
véetné ISO 5210 a MSS SP-102.

Pohony MX mohou byt doddny v fad¢
provedenich pro rtizné aplikace a riizné
armatury:

Pfima montaz — Pohony MX mohou byt
pripojeny piimo v aplikacich, které vyzaduji
pouze kroutici moment. Pro aplikace vyZadujici 3 vétracich zaluziich
tah je pouZivén dil navic — podstava, kterd fixuje
axidln{ silu.

MX/WTR - MX miiZe byt pfipojen ke Snekové
pfevodovce WTR pro ovladdani armatur, jako _ Mx/B320 na
jsou motylkové klapky, kulové kohouty a jezovem siavll
kohouty. Takovéto kombinace je schopna
vyvinout kroutici moment az do 94 900 Nm.

MX na klinovém
Soupatku

MX/B320 — Armatury se stoupajicim vietenem Formy pfipojeni pro tah
mohou b}’/t ovlédény Accutronixem pﬁpoj en}’/m Forma A1: Cep z bronzové slitiny v odpojitelné podstavé
ke kuZelové prevodovce B320. Tato kombinace Forma A1E: Prodlouzeny bronzovy éep

je pak schopna vyvinout az 1445 kN tahu a
16 320 Nm kroutictho momentu.

Tvary spojeni

Tvary pro tah

Typ Al — Bronz (tah a kroutici moment)
Typ A1E — ProdlouZeny

Tvary pro kroutici moment pouze Forma Af Forma ATE

Typ B4 — Normdlni ocelové pero a drazka
Typ B4E — Prodlouzend

Typ B1 — Velky pevny otvor, ocelové pero a
drdzka

Typ BL — Vicehran pro armatury s rotujicim a
stoupajicim vietenem

Formy pfipojeni pro kroutici moment

Forma B1: Fixni otvor s ocelovym perem

Forma B4: Standardni pero a drazka

Forma B4E: Prodlouzend délka drazky

Forma BL: Ocelové vicehran pro stoupajici a rotujici vieteno

5 o ke

Forma B1 Forma B4 Forma B4E Forma BL
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Limitorque® Fada MX

Provozni integrita: U Limitorquu to zna-
mena — pokazdé predpov ditelny vykon
Titi klicové technologie zvysuji Zivotnost a
celkovou vykonnost.

LimiGard™ kontrolni a monitorovaci obvod
Zvysena spolehlivost pro optimdlni provoz a
mensi ndklady na feSen{ problémi jsou primarn{
vyhodou kontrolniho a monitorovaciho obvodu,
LimiGard.

LimiGard nepfetrzité monitoruje kontroln{
relé, vnitin{ logické obvody a porovnava je s
referenénimi hodnotami. To prakticky eliminuje
moznost, Ze by mohlo dojit k poruse pohonu,
aniZ by byla okamzit& detekovéna a
komunikovéna nélezitd vystraha. V piipadé
poruchy LimiGard piebira fizeni, dohliZi na
reakci pohonu a tim maximalizuje bezpe€nost a
predpovéditelnost.

Absolutni polohovy enkoder

Opticky enkoder firmy Limitorque snimd polohu
armatury se 100% predpovéditelnosti pro
ovladani elektrické i ru¢ni — za piivodu
elektrického proudu, ale i bez n¢j. To zajis uje
presnost pohonu poté, co je piivod proudu
obnoven, a je tak eliminovédna potieba baterii
nebo zdlozniho zdroje napdjeni ke sledovani
polohy armatury béhem manudlniho ovlddani.
Tento technicky uspéch je zaloZen na 40 letech
zkuSenosti Limitorquu s osvéd¢enym
soukolovym principem polohovych spinaca.
Absolutni opticky polohovy enkoder se sklada
z 15 fototransitori, které jsou spindny pomoci
ozubenych soukoli. Kazda kombinace foto-
transitord reprezentuje jednu polohu armatury.

Senzor krouticiho momentu

Pohony MX snimaji kroutici moment
elektronicky, a déle jej pak pouzivaji pro
ovladani armatury, ochranu pted pietizenim a
zdznamy operaci. Rychlost elektrického motoru,
napéti a teplota jsou méfeny mikroprocessorem,
ktery pak vypocitava kroutici moment. Méfeny
kroutici moment je porovnan s kalibrovanou
hodnotou a pouzit k usazeni armatury nebo k
ochrané armatury a pohonu pied pretiZenim.
Nastaveni kalibrované hodnoty je provadéno
pomoci ovlddaciho panelu.

Koroze armatury, zmény v potfebach procesu,
a nedostatek b&zné udrzby Casto zvysuji
pozadavky na kroutici moment. Accutronixi
jsou vybaveny schopnosti zaznamendvat profil
kroutictho momentu, kterd pak umoziiuje
uzivateli sledovat ¢asové trendy vykonu
armatury a zjistit problémy pred tim, nez
armaturu zablokuji.

Bulletin 130-10500
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LimiGard™
Prikaz
uzivatele

11

Elektronika LimiGard Stykace
V pofadku? . | stykacl

Vnovéforrna\ [ Relé OK J

—p| motoru

Vystraha Vystrazné
na LCD »| relé
displeji

Absolutni polohovy enkoder

Pastorek ~.

_ Soukoli
enkoderu

Fototranzistory

“\_LED diody

mezi soukolim

enkoderu

Cidlo krouticiho momentu

. Motor

——
Rychlost | Ovladani

Napeti

Kroutici moment
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Limitorque®

idici a ochranné prvky
servopohon MX

Standardni prvky fizeni a indikace
* Pfimé zapojeni fizeni —
Prizplsobivé elektrické zapojeni k
otevirani a zavirani mize byt
nastaveno do ndsledujicich
konfiguraci.
4-vodicova s aretaci — Tti
momentarni kontakty; armatura
muiZe byt oteviena, zaviena a
zastavena.
2-vodi¢ova piepinaci — Jednoduchy
otevieny nebo sepnuty kontakt;
armatura mutiZe byt oteviena nebo
zaviena, nikoli vSak zastavena.
3-vodifova s aretaci — Dva
momentadrni kontakty pro ovladani s
aretaci (s dojezdem); armatura mtize
byt oteviena nebo zaviena, nikoli
v8ak zastavena v mezipoloze.
3-vodiCova "plizivd" — Dva kontakty
typu "je , kdyZ drZzeno"; armatura
muiZe byt oteviena, zaviena nebo
zastavena v mezipoloze.
* Monitorovaci relé — Normalné
otevieny a normdlné sepnuty (N/O a
N/S) kontakt, ktery reprezentuje
signdl "Servopohon neni mozno
ovladat ddlkové."
Havarijni funkce (ESD) — K pohonu
muiZe byt vyslan dalkovy signél
ESD, ktery ptestavi pohon do
predem nastavené havarijni polohy.
Tento signdl m4 piednost pred
vSemi ostatnimi piikazy.
¢ Uzamykaci signal (Inhibit) — Pohon
Ize uzamknout proti otevieni a/nebo
zavieni pomoci vnéjsiho
uzamykaciho signdlu.
¢ jdici/ovladaci signal — 1idici
signdl miZe mit rozsah od 24
stejnosmérnych do 125 V
stiidavych. Toto napéti miiZze byt
ziskdno ptimo z pohonu nebo ho
muiZe zajistit uZivatel.
Kontakty statutu pohonu (4) —
Tyto kontakty mohou byt nastaveny,
aby signalizovaly polohu armatury —
otevieno ¢i zavieno. Mohou vSak
byt také nastaveny, aby signalizo-
valy mnoho jinych stavii
servopohonu.

]

]
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Ochranné prvky

e Fazova ochrana a prevraceni fazi
— Zaji§ uje spravny smér oteviran{ a
zavirdni. Monitoruje, a pokud
nejsou spravné pripojeny, ptipadné
prevraci faze,. Zabrariuje v ¢innosti,
pokud dojde ke ztraté faze.

¢ Ochrana blokované armatury —
Automaticky spusti cyklus
vpied/vzad, aby doslo k uvolnéni
blokované armatury.

e Ochrana okamzitého zp tného
chodu - Za¢leni spravnou délku
Casového zpozdéni pro zpétny chod
motoru. To slouZi k potla¢eni
néhlych ristd proudu a prodluzuje
Zivotnost pohonu.

® Termalni ochrana motoru -V
motoru je umistén termistor, ktery
chrini motor proti pfehiati.

Prvky na pfrani

e Kontakty pro vystrahu — Tti
dodate¢né kontakty, které signalizuji
stavy jako prekroceni krouticiho
momentu, prehiti, pfivod proudu
vypnut, blokovana armatura, apod.

¢ 2-rychlostni asova - 2-rychlostni
pulsni ¢asova¢ umoZiluje dosdhnout
rychlejStho/pomalejstho zdvihu na
uZivatelem definovanych tsecich.

¢ Analogovy vysila polohy (APT) -
APT je vnitin€ napdjeny, armatury
nedotykajici se vysila¢ polohy, ktery
vysila signdl 4-20 mA dmérny
poloze armatury.

¢ Analogovy vysila kr. mom. (ATT)

— ATT je bezdotykovy, vnitiné

napdjeny vysilac, ktery vysila signél

4-20 mA dmérny pohonem

vyvijenému krouticimu momentu.

Ovlada Modutronic — Ovlada¢

Modutronic nastavi polohu armatury

umérné vnéjsimu fidicimu signélu 4-

20 mA. M4 zabudovany

automaticky pulsni mod, ktery

zabraiiuje pfejeti nastaveného bodu.

Béhem kalibrace/setupu Ize nastavit

nasledujici parametry — proporén{

pasmo, mrtvé pasmo, polaritu a akci
pii ztraté signdlu.

Issue 1996
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Limitorque® Fada MX

Ovladejte az 250 pohon pomoci pfizp so-

bivého systému Limitorque DDC-100.

Distribuovany digitdlni systém fizeni (DDC-100)

firmy Limitorque mtiZe za pomoci standardnich ko-

munikaénich protokolti ovladat az 250 servopohonil

po jednoduché kroucené dvojlince. Pohony MX a

dalsi zatizeni jsou pfistupnd z fidici mistnosti a mo-

hou tak byt zahrnuta do distribuovanych fidicich

systému (DCS), programovatelnych logickych pulti

(PLC), nebo siti na bazi osobnich (PC) pocitacii.

DDC-100 umoziuje:

¢ Snizeni ndklad - ViceZilové kabely jsou
nahrazeny jednoduchou stinénou dvojlinkou. Tim
do provozu a pii tdrzbé. Navic vstupni a vystupni
zafizeni v fidic{ mistnosti miZe byt nahrazeno
jednoduchym piipojenim typu RS-232 nebo RS-
485.

¢ Kratsi odstavky — Veskeré informace tykajici se
pohonu a armatury jsou piistupné pomocf sité
DDC-100. Problémy mohou byt detekovany,
analyzovany a napraveny pied tim, neZ vlastni
process zastavi.

® Osv d ena konektivita — Standardn{ oteviena
konektivita sytému DDC-100 umoZiuje pfipojeni k
vyrobktim vSech vétSich vyrobct systémi DCS a
PLC. Napt. Honeywell, Yokogawa, Foxboro,
Allen-Bradley, GE, Westinghouse, Modicon,
Fisher a Siemens.

Specifikace DDC-100

Master stanice

e Rozhrani — RS-232 nebo RS-485 (MODBUS
protokol)

¢ Indikace statutu sit¢ pomoci LED diod

¢ Nastavitelna sekvence prednosti dotazovani

¢ Nastavitelnd bitovd mapa k hostu

® Redundatni RS-485 porty

® Rdzové ochrana sité

® Port pro pocita¢ udrzby

Si

¢ Topologie redundantni smy¢ky nebo multi-drop

e RS-485 BITBUS " nebo MODBUS "™ protokol

¢ Vysokorychlostni komunikace — az 62.5 kbaud

® Zji$ ovani a pretaceni polarity vodi¢l zabratiuje
chybdm v elektrickém zapojeni

Jednotky Accutronix

¢ Piikazy otevri, zavii a zastav

¢ Piikazy ESD (havarijn{ funkce) a "JDI DO
POLOHY"

e Statut servopohonu a vystrazné zpravy

e Tti digitalni a jeden analogovy vstup pro uZivatele

¢ Dva komunikac¢ni kandly, izolované a s ochranou
proti raztim

® Setizovani pomoci ovladdaciho panelu Accutronix

Bulletin 130-10500 Issue 1996
Ceskd verze 13 dne 14/11/02

Ridici systém DDC-100

Master stanice

Rozhrani
RS232/485
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Limitorque®

Velikosti fady MX

(MX 05 az 40: 3 faze-50 Hz/380, 400 a 415 V, 3 faze-60 Hz/230, 380, 460, 575 V)

fada MX

(MX 85 az 140: 3 faze-50 Hz/380*, 400 a 415 V, 3 faze-60 Hz/ 380, 460, 575 V) *380/50 pouzijte faktor 0.9

MX-05 MX-10 MX-20 MX-40 MX-85 MX-140
Rychlost ot/min Kroutici moment
60 Hz 50 Hz Ft.Lbs Nm Ft.Lbs Nm Ft.Lbs Nm Ft.Lbs Nm Ft.Lbs Nm Ft.Lbs Nm
18 15 55 75 125 170 225 305 440 597 N/A N/A N/A N/A
26 22 55 75 125 170 225 305 440 597 850 1150 1257 1700
40 33 55 75 125 170 225 305 440 597 1225 1670 1574 2130
52 43 55 75 125 170 225 305 440 597 1150 1560 1245 1689
77 65 48 65 107 145 178 241 345 468 850 1153 981 1331
100 131" 84 110" 39 53 89 121 148 201 286 388 600 815 695 943
155 170" 127 143" 41 56 89 121 140 190 260 353 450 610 576 781
200 165 34 46 73 99 114 155 210 285 N/A N/A N/A N/A
Lbs kN Lbs kN Lbs kN Lbs kN Lbs kN Lbs kN
Tah v ose (Lbs/kN) 8000 35 12000 53 25000 109 36000 158 50000 222 75000 333
Lbs Kg Lbs Kg Lbs Kg Lbs Kg Lbs Kg Lbs Kg
Hmotnost (Lbs/kg) 52 24 65 29 109 49 133 60 250 114 300 136
Maximalni pr m ry vietene (in/mm)
palce mm palce mm palce mm palce mm palce mm palce mm
Ptipojeni typu A (tah a kroutici moment)
Forma A (pozn. 1) 1.26 32 1.57 40 2.36 60 2.64 67 3.50 88 3.50 88
Forma A1E 1.26 32 1.57 40 2.36 60 2.64 67 3.50 88 3.50 88
(prodlouzeny ¢ep)
(pozn. 1)
Ptipojeni typu B (pouze pro kroutici moment) (pozn. 2)
Forma B4 1 25.40 1.25 30 1,94 50 2,2 55 2.88 73 2.88 73
Forma B4E 0.75 19. 0.91 22.10 1.56 41 1.78 46 2.25 57 2.25 57
(prodlouZend)
Forma B1 (fixnf otvor) 42 42 60 60 N/A N/A N/A N/A
(pozn. 3)
Forma BL (vicehran) 6 nebo 38 zubi 6 nebo 38 zubi 6 nebo 38 zubil 6 nebo 38 zubi N/A N/A N/A N/A
Pozn.
1. Forma AE a A1E vyZaduje otvor na vrchu pohonu pokud se pouZiva pro stoupajici vieteno
2.  Maximdlni otvory pro formu B jsou uddvédny za predpokladu obdélnikového pera
3. Vztahuje se pouze na piipojeni dle ISO.
Pfipojeni (MSS SP- FA10/F10 FA10/F10 FA14/F14 FA14/F14 FA14/F16 FA25/F25
102/1SO 5210
Ptevod ru¢niho kola Ptimo Piimo/8:1 Piimo/12:1 Ptimo/24:1 16:1/48:1 16:1/48:1
(standard/voliteln¢)
Ucinnost bo&nich kol N/A 52% 54% 51% 53%/51%* 53%/51%*
Pozn: * U MX-85 a MX-140 jsou t¢innosti ru¢nich kol 51% s ¢elni pfedlohou SGA a 53% bez SGA.
Bulletin 130-10500 Issue 1996 14
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Limitorque® Fada MX

Technicka specifikace pohon MX

Elektrické servopohony Limitorque typu MX jsou
konstruovany pro uzaviraci a regula¢ni armatury.
Skladaji se z tif fdzového elektrického motoru,
Snekového prevodu, absolutniho enkoderu,
elektronického sensoru pro kroutici moment, ochrannych
a monitorujicich prvkd, ru¢niho kola pro manudlni
ovladéni, rozhrani pro pfipojeni armatury, 32 mistného
LCD displeje a mistnich spinact. VSe je uloZeno v kryti,
které odpovida standardim NEMA 4, 4X, 6 a IP68.
Nevybusné kryti (XP) Ize dodat na piéni.

Prevod sily

e Snekovy pievod uloZeny v loZiskdch a mazany
syntetickym olejem s prodlouZenou Zivotnosti.

Elektricky motor

¢ Tt fadzovy induk&ni motor s kotvou na kréitko
konstruovany pro ovladani armatur. Je doddvéan s
termistorem, ktery chrani motor pted prehiatim

® Motory k dodéni jsou 50 Hz/380, 400, 415 V a 60
Hz/208, 230, 460, 575 V.

¢ Pfipojeni pomoci Sroubi s plug-in konektorem, ktery
usnadiiuje demontaz.
idici/ovladaci prvky

® Napdjeci obvod, logické obvody, fidici transformator a
pojistky jsou na ocelové desce, kterd je uchycena
pomoci Sroubtl v komofe fizeni. Plug-in konektory
umoziiuji jednoduchou demontaz.

¢ Reversnf stykac je vzajemné uzamykatelny, aby civky
pro smér otevieno a zavieno nebyly zdrovei pod
proudem. Je doddvan s vnitin{ ¥idici logikou, ktera sluzi
k prodlouzeni Zivotnosti pohonu tim, Ze chrani motor
pfed vysokymi proudy b€hem ndhlé zmény sméru
rotace.

® Obvod pro prevraceni faze detekuje a piipadné
napravuje chyby ve sméru rotace motoru, které vznikaji
diky nespravnému zapojeni fazi. Navic zabraiuje
motoru v ¢innosti, pokud dojde ke ztraté faze.

e idici tansfromator nap4ji ¥idici a vn&jsi ovladaci prvky
pohonu z 3 fazového hlavniho zdroje napéti. Sklada se
z civek impregnovanych ve vakuu pro ochranu proti
vlhkosti a m4 zdvojené pojistky.

® Vnitin{ zdroje 110 VAC a 24 VDC urcené k napdjeni
ovladécich funkci jsou chranény pojistkami.

® Svorky pro pomocny zdroj 24 VDC umoZiiuji napéjet
elektronické ovladaci prvky a LCD displej bez potieby
hlavniho zdroje napéti.

¢ LimiGard je ochranny obvod, ktery nepfetrzité sleduje
ovladani motoru, vnitini logické obvody a vn&jsi
ptikazové signdly a eliminuje moZnost nespravné
funkce pohonu diky poruse soucasti nebo ndhodnému
ptikazovému signalu.

idici/ovladaci panel (mistni ovladani a indikace)

¢ 32 mistny LCD displej zobrazuje polohu armatury (0-
100%), aktudlni statut pohonu a umoZiuje kalibraci.

Bulletin 130-10500
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Zobrazuje v anglicting, Spanélstin€, némcing,
francouzsting, italSting, portugalStin€ nebo symboly.

® Zelena, Cervend a zlutd LED dioda pro mistn{ indikaci
polohy, prepina¢ ovladdni MISTNI-ZASTAV-
DALKOVE a spina¢ OTEV I-ZAV I umoZiiuji mistn{
ovladani armatury. Aby byla zajisténa ochrana pied
vlivy prostfedi, vn&jsi spinace magneticky spinaji
magnetické spinace pod krytem.

e Piepina¢ ovlddani MISTNI-ZASTAV-DALKOVE je
uzamykatelny v kazdé ze tfech uvedenych poloh.

¢ Spina¢ OTEV [-ZAV 1 se automaticky vraci do
sttedové polohy pomoci pruZin. Lze jej nastavit pro
ovladani s aretaci nebo bez aretace.

Dalkové ovladani

¢ Dilkové ovladani miize byt nastaveno pro 2, 3 nebo 4
vodicové ovladani.

¢ Konektory pro signdly ESD (havarijn{ funkce) a
Uzamykaci funkce (inhibity). Signdl ESD m4 pfednost
pred jakymkoli jinym ovladdacim signdlem a nastavi
armaturu do pfedem zvolené polohy.

Dalkova signalizace

e 4 ptepinaci kontakty (nastavitelné jako normdlné
oteviené nebo normdlné zaviené a pro jakoukoli polohu
armatury) zaji§ uji ddlkovou signalizaci polohy
armatury.

¢ Kontakty mohou byt téZ nastaveny, aby signalizovaly
jiny ze stavili pohonu: piekroéeni kroutictho momentu,
tepelné pretizeni, vypadek zdroje, ru¢ni ovladani,
prepnuto na mistni ovladani, apod.

Monitorovaci relé

¢ Vypne se pokud pohon nemtize byt dalkoveé ovladan.
M3 normélné oteviené i normdlné sepnuté kontakty.
ZatiZitelnost kontaktu je 250VAC/30 VDC, 5 A.

Kalibrace a sefizovani

¢ Jednoduché neintruzivni nastavovan{ vSech parametril
pohonu pomoci ovlddaciho panelu. Heslo, které miize
byt uzivatelem nastaveno, brani v neopravnénych
zménéch. Z4dné nafadi neni potieba.

Zjis ovani polohy

® 15 bitovy, opticky, 100% opakovatelny absolutn{
enkoder na zji§ ovéni polohy armatury. Polohy
otevieno a zavieno jsou uloZeny v permanentni paméti.
Enkoder zji§ uje polohu armatury nepfetrZité pfi
ovladdani motorem i pfi ovladdni ru¢nim kolem.
RozliSeni polohy je 0.1% pro armatury vyZadujici 50
otdcek a vice. Maximalni pocet otdcek je 1350.

Zjis ovani krouticiho momentu

® Mikroprocesor vypocitava vystupni kroutici momentu z
rychlosti motoru, napéti a teploty. Rozsah krouticiho
momentu miiZze byt nastave v 1% krocich od 40% do
100%. Zvlastni podplirny obvod zabratiuje sepnuti
momentového spinace béhem pocatecniho odtrhu od
sedla. "Ochrana blokované armatury", s automatickym
opakovanim, vypne motor pokud pozadavek na kroutici
moment pfevysuje rozbéhovy moment.
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Limitorque® Fada MX

Svorkovnicova komora

¢ Individudlné utésnénd svorkovnicovd komora pro
zapojeni vodici pri instalaci chrani sou¢asti pohonu
pfed vlivy prostiedi. Vnitini tésnéni odpovidd NEMA
4, 6 a IP68. Komord ma v sobé 3 koncovky pro hlavni
zdroj napéti, zemnic{ kolik a 50 koncovek pro fidici a
signdln{ vodice.

Pr chodky

¢ 3 prichodky podle NPT, mm nebo PG.

Vn j$i ochrana proti korozi

e Zéklad je vysokopevnostni epoxidovy E natér, ktery je
potom potaZen praskem. Barve je krdlovskd modf s
DFT 1-3 milimetry. Povrch odpovid4 testu postiiku
solankou pod dobu 1500 hodin dle ASTM B117.

® Vnéjsi svorniky jsou z vysokopevnostni uhlikové oceli,
potdZeny hexavelentnim chrométem, pozinkovany a
potaZeny vysokopevnostnim polymerem s dlouhou

Zivotnosti.
Ru ni kolo

® Rucni kolo s ru¢ni uzamykatelnou pakovou spojkou pro
ruéni ovladéni.

Vodi e

¢ Vsechny vnitini vodi¢e jsou odolné proti plamendim, s
rozsahem od -40°C do +105°C, a jsou na seznamu UL.

Pripojeni k armature

¢ Piiruba odpovidd MSS SP-102 nebo ISO 5210/1/2/3
dle pozadavku. Ocelové matice vietena pro kroutici
moment (tvar B) a bronzové matice pro tah (tvar A)

jsou demontovatelné, aby mohly byt opracovany. Viz
tabulka na strané 14 pro seznam dostupnych tvart.

Konstruk ni Zivotnost

¢ | milion vystupnich otd¢ek

Diagnostické prvky

¢ Diagnostiku lze provadét pomoci LCD displeje z
jednotlivych nabidkovych menu: Naptiklad motorova
data (napéti, proud, rotace faz{ a teplota), statut
hardwaru, identifikace (tag, vyrobni ¢islo a ¢islo verze
softwaru), profil kroutictho momentu (srovnani
posledni priib&hu se zdkladnimi hodnotami), operaéni
denik (celkovy pocet otacek, funkce stykact, délka
zdvihu armatury a ru¢ni ovladani)

Tovarni test

¢ Tovérni test ovéfuje nomindlni vystupni kroutic{
moment, vystupni rychlost, vykon motoru, ru¢ni
ovladani, mistni ovladani, napajeni fidicich prvkl a
fidici prvky. Zaznam of uspéSném provedeni testu je
soucdsti kaZzdého pohonu.

Bulletin 130-10500
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Prehled zkousek a test

Vydrz — Celkem 50 milionti ota¢ek béhem testovani

vydrze.

Elektromagneticka kompatibilita

e Prenasené emise; EN 55011.

® Vyzatované emise; EN 55011.

e ESD imunita; EN 50082-2.

® Vyzafovand imunita; EN 50082-2.

® Vyzatovand imunita; 1-2 Ghz dle IEC 801-3.

¢ EFT imunita; EN 50082-2.

e Prenasenda imunita; EN 50082-2.

e PrenasSena imunita; Harmonické zkresleni hlavniho
zdroje dle MIL-STD-461, metoda CSO1 a CSO2.

® R4zovd imunita; IEC 1000-4-5 a ANSI/IEEE C62.41.

® Magnetickd imunita; IEC 1000-4-8.

Vibrace a seismicita — dle MIL-STD-167 a IEC68-2-6.

Vibrace se skladaji s 5-200-5 Hz pohybt pfi zrychlen{

0.75g ve tfech osdch a 2-35 Hz pti 1.0g ve tfech osédch.

Sesmicitni test je zrychleni 5.0g od 3.5-35 Hz ve tfech

oséch.

Narazovy test — ASTM 3332-88, metoda A.

Ponofeni — Nema 6 (1.8 m, 30 min), IEC529, IP68 (3 m,

48 hodin), Limitorque (6.5 m, 24 hodin).

Teplotni extrémy a vlhkost — Potvrzeni funkce motoru,

ovladani a vystupniho krouticiho momentu p¥i -30°C po

dobu 72 hodin nepfetrzité, 80'C suché teplo po dobu 16

hodin nepfetrzitg, 70°C vihké teplo po dobu 72 hodin

nepretrzite.

Hlu nost — 74 dB dle stupné A pozadavki MIL-STD-

740 a ANSI/ISA-S82.01-1994 (harmonizovana norma

IEC 1010-1).

Di-elektrické — Motor dle NEMA MG1-12.02 a .03 s

unikem mens$im nez 10 mA. {dici/ovladaci termindl dle

IEC-1131-2 a CSA C22.2 s kontrolou proti fyzickému

poskozeni.

Postrik solankou — 1500 hodin dle ASTM B1117-1985

AWWA C540-87 — "Standard pro motorova zatizeni pro

armatury a jezova stavidla" — 5000 cyklid s potvrzenim

pozadovaného kroutictho momentu a presnosti polohy.

Atesty pro nehazardni prostredi

e FM - NEMA 3,4, 4X a 6.

e CSA-Typ3,4a6.

¢ [EC — IP68 do 3m po dobu 48 h.
Atesty nevybusnosti

¢ FM — Class 1, Group B, C a D, Divize 1 a 2 a Class 2,
Group E, F a G, Divize 1 a2

® CSA —Class 1, Group B, C a D, Divize 1 a2 a Class 2,
Group E, Fa G, Divize 1 a2

e CENELEC - EEx dIIC a EEx dIIB dle EN 50014 a
50018.

¢ CENELEC - EEx dIIC a EEx dIIB (zvyS$ena
bezpecnost) dle EN 50013, 50018 a 50019.

¢ SAA — Ex dIIC a Ex clIIB.

Dopl ky na prani
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APT (analogovy vysila polohy)

¢ Vystupni signdl 4-20 mA umérny poloze armatury.

ATT (analogovy vysila krouticiho momentu)

e Vystupni signdl 4-20 mA umérny vystupnimu
krouticimu momentu.

Modutronic

e Zméni polohy armatury v zdvislosti od fidiciho signdlu
4-20 mA. Propor¢ni pasmo, mrtvé pdsmo, polarita
signdlu a poloha pfi vypadku jsou nastavovany pomoci
ovladaciho panelu.

Vystrazna relé

¢ Dva NO a NS kontakty nastavitelné, aby signalizovaly
jakykoli stav pohonu (polohu, pfekro€eni krouticiho
momentu, atd.)

Dvojrychlostni asova

¢ Pulzuje motor, aby se dosdhlo delsiho ¢asu pro zdvih.
Nastavitelny pro oba sméry a pro jakoukoli ¢4st zdvihu
armatury.

DDC-100

e {dici systém DDC-100 ovlada az 250 servopohonti
pomoci jednoduché dvojlinky. S{ implementuje
protokoly Bitbus  nebo Modbus " pies rozhrani typu
RS-485. S{ je reduntanti a miZe byt fizena z riiznych
zafizeni v€etné¢ PLC, DCS a PC. Lze vysilat mimo jiné
ptikazy otevfi, zavii, zastav, ESD (havarijni funkce) a
JDI NA POZICI. Servopohon podava zpravy zpét
(zpétnd vazba) o poloze, statutu, vystrahach,
nastavenich nebo i pfipadné diagnostické udaje.
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Limitorque®

Ceské zastoupeni:

Limitorque Corporation
5114 Woodall Road

P.O. Box 11318

Lynchburg, VA 24506-1318
Phone: (804) 528 4400

Fax: (804) 845 9736

MOTORQUE PRAHA s.r.0.

Laudova 1018

163 00 Praha 6

Tel: +420 235301590

Fax: +420 235300213

24h servis: +420 603230131 w

web: http://www.motorque.cz
e-mail: info@motorque.cz

OVLADANiIi ARMATUR

Limitorque International Limitorque India, Ltd. Limitorque Asia Pte Ltd.
Trinity House 302/90 Nehru Place 75 Bukit Timah Road
Kennet Side Mansaroyar New Delhi 110019  #05-01/02 Boon Siew
Newbury Phone: +91 11 Building

Berkshire RG14 SEH 6431748/6432749 Singapore 229833
England Fax: +91 11 683 9329 Phone: 65-332-9100
Phone: +44 1635 46999 Fax: 65-332-9112

Fax: +44 1635 36034

Limitorque/Nippon Gear Co. Ltd  Limitorque Australia Ltd.

Tennoz Central Tower 2-2-24, Division of Control
Higashi-Shinagawa, Shinagawa- Engineering (Aust.) PTY Ltd.
Ku, Toky, 140 Japan 17 Scoresby Road

Phone: +81 3 5460-7516 Bayswater, Victoria 3153,
Fax: +81 3 5460-8396 Australia

Phone: +613-9729-0555
Fax: +613-9729-8225

Informace v této publikace se snaZi byt maximdlné presné.
Limitorque si vyhrazuje prdvo ménit publikované informace,
aby odpovidaly zméndm a zlepSenim produktu. Kontaktujte
prosim Limitorque, jestliZe potrebujete ovérend data.
Produkty proddvané a licencované firmou Limitorque
podléhaji zarukdm, které jsou specifikované ve standardnich

obchodnich podminkdch.
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